附件1：2010年乐山师范学院 “四川明星电缆”杯智能汽车竞赛安排表

	时间
	内容安排
	备注

	2009.11
	宣传动员，报名，
	

	2010.3


	报名同学在竞赛指导小组的统一安排下，进行有关知识的学习和技术交流，3月19日进行第一次选拔。
	

	2010.3


	新加入同学进行相关硬件和软件的培训，上届留下了同学参与确定方案并开始分模块调试。
	

	2010.4


	1、 各组要解决掉所有相关的理论问题。

2、 各组4月10日前确定所需器件具体型号。

3、 光电各组确定红外抗干扰的方案并实施。

4、 CCD各组确定基本图像数据处理算法。

5、 按照上届赛道材料，完成模拟赛道的铺设。
	4月29日举办赛道竞速比赛

	
	6、 各组对拿到的器件进行必要的测试，以排除隐患。

7、 各组初步解决“小车两圈后自动在3米内停止”的问题。

8、 光电组完成基本程序调试，上赛道试车，测试抗干扰方案。

9、 CCD组完成基本算法详细的设计流程图，集体讨论通过。

10、电磁组赛道参数测试及方案初确定。
	

	2010.5


	1、 各组确定最终“小车两圈后自动在3米内停止”的解决方案。

2、 光电组确定并完善抗干扰方案。

3、 CCD组完成算法代码的编写和调试。

4、 电磁组方案确定及技术攻关。

5、 各组完成并确定系统母板的最终电路设计。
	

	
	6、 各组完成双面PCB板的设计，并提交厂家制作。

7、 光电组在引入抗干扰后，在保证上届参数指标的前提下，开始尝试引入新的刹车制动措施以提高极限速度。

8、 CCD组上赛道试车以完善并优化算法的各项参数。

9、 电磁组方案确定及技术攻关。
	

	2010.6


	1、 各组利用标准双面PCB板完成小车系统的组装，并调试通过。

2、 万一制作的PCB板有问题，立即修改设计后再次提交厂家制作。

3、 完善算法，优化参数。

4、 电磁组方案优化及技术攻关。
	

	
	5、 各组初步确定并备份一套参赛使用的程序。

6、 优化参数。

7、 电磁组技术攻关。
	

	2010.7
	1、各组抽出人员准备技术报告的相关资料。

2、各组确定并备份提交参赛程序的最终版本。

3、保证赛车系统整体的稳定性，期间要进行一天多次的全天候实战模拟试车。
4、参加西部赛区竞赛（地点：电子科技大学）
	

	2010.8
	1、根据西部赛区竞赛情况，进一步调整技术参数，确定最终参赛方案，为参加全国总决赛做准备。

2、参加全国总决赛（地点：杭州电子科技大学）
	


